附件2
1、电动手术台 1台

★1 基本要求：专业电动骨科手术台，可满足骨科各类微创及常规手术操作要求，且兼容骨盆微创手术器械专业辅助固定安装模块。

★2 资质认证：有医疗器械注册证。

3 技术和性能参数

3.1 手术基座

3.1.1 基座设计：手术台采用双立柱设计：具有1650mm透视区域，影像设备可从床头到床尾无障碍移动，以实现360°无死角的透视；

3.1.2 倾斜调节功能：手术台能根据临床操作需要，实现电动升降及头高脚低、头低脚高及左右侧向倾斜调节功能，能够多方向调节倾斜角度，满足术中体位调节需求；

3.1.3 手术入路方向：手术台可支持前、后、侧以及倾斜4个方向选择入路。

3.2 手术床面

3.2.1 材质：全碳纤维材质；

3.2.2 床面长度、宽度：台面长度：≥2200mm；台面宽度：≥550mm；

3.2.3 床面高度调节范围：台面高度调节范围（不含海绵垫）：（700±50）mm～（1100±50）mm；

3.2.4 床面左右倾：台面左倾≥8 度，台面右倾≥8 度；

3.2.5 床面前后倾：台面前倾≥12 度，台面后倾≥12 度；

3.2.6 电源条件：电源电压：额定电压：～220V AC；额定频率：50Hz；输入功率≤300VA；

3.2.7 床面一体成型：手术台面结构一体成型；

3.2.8 床面具备碳纤维导轨：手术台面具备碳纤维导轨，可满足安装其他挂件的需求；

3.2.9 床面透视功能：手术台面采用全碳纤维结构一体成型：整体无金属制件，从而实现360°无障碍透视，可支持C型臂、O型臂以及骨科机器人、智能导航等装备在临床上的应用；

3.2.10 床面侧倾调节：手术台面升降，头脚倾，左右倾及组合升降、倾斜，满足不同体位手术需求；

3.2.11 具备可匹配骨盆微创矫正系统的功能：床面可匹配骨盆固定器，满足骨盆微创手术需求；

3.2.12 会阴柱孔位：设有不少于3个会阴柱孔位设计，满足术中手术牵引需求；

3.2.13 脚轮：单轮负载300KG，最小安装高度≤50mm。

3.3 配备下肢牵引架

3.3.1 牵引功能：可实现对骨折端的精准牵引复位和稳定的维持；

3.3.2 与床同动功能：可实现与手术床上下平移和前后左右倾斜的同角度联动；

3.3.3 快速牵引装置和微调牵引器：具备快速牵引装置和微调牵引器设置，牵引部位有刻度可查；

3.3.4 组成：由转运小车、弧形导轨组件、条齿滑块、牵引器、牵引鞋、牵引弓组成；

3.3.5 材质：整体由医用级别不锈钢和铝合金制成。

4 配置需求

4.1 主机1台

4.2 电源线1根

4.3 手控器1个

4.4 床板组件1套

4.5 手控器底座1

4.6 会阴柱1

4.7 床垫1个

4.8 床板延长导轨4个

4.9 手臂板1套

4.1 麻醉屏架1个、麻醉屏架固定器1个

4.11 卡腰架1套、卡腰架固定器1套

4.12 托腿架1套、托腿架固定器1套

4.13 悬空手臂板1个、悬空手臂板固定器1个

4.14 下肢牵引架1套

2、关节功能三维运动评估系统 1台

1 基本要求：采用红外光立体追踪技术，通过优化算法对应真实标记点和关节解剖特征点，可快速测量关节外展/内收、前伸/后屈、内旋/外旋角度数据和前后移动、内外侧移动和上下移动位移数据，同时可进行人体负重位动态运动过程中的下肢力线参数评估。用于下肢关节运动稳定性量化评估及相关临床科研。

2 资质认证：科研设备无特殊资质要求。

3 技术和性能参数

3.1 设备工作条件要求

3.1.1 电源要求：交流供电，电压： 220-240V；频率：50-60Hz；

3.1.2 输入功率：500W。

3.2 系统系能指标

3.2.1 有效测量范围：水平：500mm-1200mm，垂直：450mm-1200mm；

3.2.2 精度允差：角度精度允差≤2°，位移精度允差≤2mm；

3.2.3 采样频率：≥60Hz；

3.2.4 最小测试场地需求：2m×3m；

3.2.5 最短单次测试时间：10分钟；

3.2.6 数据输出格式：支持格式：ipro、opt、png、avi\txt、xml、PDF；

3.2.7 报告生成功能：具备实时报告生成功能；

3.2.8 接口：具备多个USB数据接口及标准网络接口；

3.2.9 整体设计：追踪镜头及主机采用一体式台车设计方便移动。

3.3 红外立体定位组件

3.3.1 采集频率：≥60Hz；

3.3.2 测量精度：高于0.25mm RMS；

3.3.3 采集方式：红外三维立体定位。

3.4 高清摄像头

3.4.1 自动对焦：具备自动对焦功能；

3.4.2 采集频率：≥60Hz；

3.4.3 分辨率：1080P；

3.4.4 传感器尺寸：成像传感器1/4”CCD。

3.5 佩戴式标定组件

3.5.1 类型要求：半球式股骨追踪器、胫骨追踪器、定位探针；全球式髋追踪器、踝追踪器；

3.5.2 踝刚体绑带：配备轻便型可重复使用绑带/防滑脱刚体绑带/一次性绑缚医用胶布；

3.5.3 定位方式：被动反射红外光方式；

3.5.4 重量：单个≤170g。

3.6 跑台

3.6.1 双向行走：具备双向行走功能；

3.6.2 安全保护功能：具有一键停机、摔倒急停、扶手可升降等保护功能；

3.6.3 坡度调节功能：具备升降功能满足上坡测试；跑台高度可调。

3.7 其他

3.7.1 显示器要求：1台23英寸IPS显示器；

3.7.2 显示器分辨率:≥1280×1024；

3.7.3 数据库:具备正常人群关节运动数据库；

3.7.4 智能对比:具备测试数据与正常数据的智能比对分析功能；

3.7.5 软件其他功能要求:支持自动生成数据报告；支持实时显示膝关节三维六自由度数据曲线；支持实时及回放3D模型动画；

3.7.6 下肢力线分析功能:系统需配备独立的下肢力线测量与分析功能模块，可生成下肢力线测试报告。

4 配置要求

4.1 系统台车主机 1台

4.2 红外立体定位镜头 1个

4.3 高清摄像头 1个

4.4 双向跑台 1台

4.5 佩戴式标定组件 1套

4.6 高清显示器 1台

4.7 键盘、鼠标 1套

4.8 关节功能三维运动评估软件 1套

4.9 中文操作手册 1本

4.1 下肢力线分析软件 1套

4.11 双联脚踏开关 1个



